
ธนาคารขยะ(กระปองอลูมิเนียม) 

Garbage Bank. 
 

รายงานความกาวหนา 



รายชื่อผูจัดทํา 

 นายปวร     ชัยนันทวิวัฒน     544282231 

 นายธนพล  ชฎาทอง  544282219 

 นายวรรธนะ ศรีสุวรรณ 544282216 

 

อาจารยที่ปรึกษา 
 อาจารยบพิตร ไชยนอก 

 อาจารยศุภมาศ  ปนปญญา 



ที่มาและความสําคัญของโครงงาน 

              เน่ืองจากในปจจุบันไดมีการด่ืมนํ้าอัดลมที่เปนกระปอง

อลูมิเนียมซึ่งมีมูลคาและจะทิ้งกระปองน้ันไปโดยเปลาประโยชน 

บ า งค นกิ น แล ว ทิ้ ง ไ ม เ ป นที่ ก็ จ ะทํ า ใ ห มี ป ญห าทา งด า น

สภาพแวดลอมตามมาดังน้ันจึงมีแนวคิดและแรงจูงใจที่จะสราง

นวัตกรรมเพ่ือสามารถทิ้งกระปองนํ้าอัดลมลงถังเพ่ือชวยลดปญหา

เรื่องการทิ้งขยะไมเปนที่และยังไดเงินไดอีกดวย  



ที่มาและความสําคัญของโครงงาน(ตอ) 

              ในขั้นตอนการพัฒนาโปรแกรม ผูทําโครงงานไดมีแนวคิด

ในการเก็บเปนฐานขอมูล สามารถกําหนดสิทธ์ิของผูใชเพ่ือที่จะเก็บ

สะสมจํานวนกระปองหรือเงินที่ฝากไดอีกดวย และยังสามารถถอน

เงินเมื่อเงินคบตามกําหนดที่ผูทําโครงงานไดต้ังไว คือ ตองฝาก

กระปอง2กระปอง เทากับ 1บาท ถาตองการถอนเงิน ตองถอนเงิน

เปนเหรียญ 5บาท และ เหรียญ 10บาท  และตองฝากใหครบ 5

บาท หรือ 10บาท เทาน้ัน 

 



วัตถุประสงค 

 เพ่ือพัฒนาเครื่องรับซื้อขยะ 

ขอบเขตของโครงงาน 
 รับเฉพาะกระปองท่ีเปนอลมูิเนียม 330 ml. ยาว 12 เซนติเมตร กวาง 7 

เซนติเมตร 

 ควบคุมการทํางานโดยใช Arduino Mega 2560 

 มีระบบฐานชอมูลโดยใช PHP และ MySql 

 มีระบบจายเงินอตัโนมัต ิเฉพาะเหรียญ 5 กับเหรียญ 10 บาทเทาน้ัน 

 สรางเครื่องจาํลองขนาด สูง 100 เซนติเมตร กวา 50 เซนติเมตร 

 แสดงผลผานหนาจอ Lcd 

 ใช Keypad ในการรับคําสั่ง 

 



ข้ันตอนการดําเนินงานเทอม 1 

 ศึกษาหัวขอโปรเจค 

 เรียนรูการใชงาน Arduino mega 2560 

 เรียนรูการทํางานของ sensors  

 วิเคราะหและออกแบบเครื่องรับขยะ 

 จัดการสั่งซื้ออุปกรณ 

 จัดทําเครื่องรับขยะ 

  



 เขียนsoftware ลงบอรด Arduino Mega 2560 เพ่ือควบคุมการ
ทํางาน 

 สรางระบบฐานขอมูลโดยใช PHP กับ MYSQL 

 ทดสอบการทํางานของเครื่องกับระบบฐานขอมูล MySql 

 ปรับปรุงแกไข 

 สรุปผล 

 จัดทําปริญญานิพนธ 

 

 

ข้ันตอนการดําเนินงานเทอม 2 



แผนการดําเนินงาน 



แผนการดําเนินงาน(ตอ) 



Block diagram ของ software / ธนาคารขยะ 



ประโยชนที่คาดวาจะไดรับ 

 ไดเครื่องธนาคารขยะ 

 เพ่ือสรางนิสัยในการทิ้งขยะ 

 เปนแนวทางการศึกษาใหผูอ่ืนนําไปพัฒนาในการใชงาน 

 มีแรงจูงใจใหนักศึกษาทิ้งขยะใหเปนที่ 



ความคืบหนาของโครงงาน  

 จัดทําเคร่ืองรับขยะ  ดวยความสูง 100 ซม. กวาง 50 ซม.  

 ขางหนาติดดวยแผนอะคริลิคเผ่ือใหเห็นโครงสรางภายในของเคร่ือง 

 ภายในเคร่ืองทําโครงดวยเหล็ก เพ่ือความแข็งแรง 

  

 

 

 

 

 

 
รูปเคร่ืองรับขยะ 



ดานหนาเคร่ืองรับกระปอง 

 
 
 

   ชองใสหนาจอ LCD ขนาด 

20x4 ตัวอักษร เพื่อแสดงผลการ

ทํางาน 

 

 

 

 

 

 

ชองสําหรับหยอดกระปอง 

 

 

 

ชองใส KEYPAD ขนาด 4x4 เพื่อ

ปอนขอมูล 

 

 
 
 
 
 
 

ชองจายเงิน 



ดานหลังเคร่ืองรับกระปอง 

 เมื่อเปดแผนพลาสติกดานลางออกจะมีกลองรับกระปอง ความสูง 40 ซม. กวาง 

40 ซม. เพ่ือสามารถจัดเก็บกระปองไดงายยิ่งขึ้น 



ดานหลังเคร่ืองรับกระปอง(ตอ) 

 เมื่อเปดแผนพลาสติกดานบนออกก็จะสามารถเห็นโครงสรางภายใน เพ่ืองาย

ตอการแกใขของชิ้นงาน 



กลไกลการจายเงิน 

 กลไกในการจายเงินอัตโนมัติ  จะใช servo moter เปนตัวกลางในการทํางาน  

 

 

 

 

 

 

 

 

 



หลักการทํางาน 
 

 

 

 

 

 

 

 

 -นําเงินใสในหลอดท่ีทําไวถาหากตองการจายเงินก็สามารถสั่งผาน
บอรด Adoino mage 2560 ให Servo moter หมุนเพ่ือใหเงินหลนลงในลองท่ี
เจาะไวท่ีติดอยูกับ Servo moter 



กลไกลการรับกระปอง 

 กลไกลการรับกระปอง จะเปนการอานคาของ Proximity sensor เพ่ือให servo motor 

ทํางาน   

      

 

 

 

 

 

 



หลักการทํางาน 

          

 

 

 

 

 

 

  นํากระปองหยอดลงที่ชองรับกระปอง sensor จะทําการตรวจจับวาใชกระปอง

อลูมิเนียมที่เราตองการหรือไม ถาใช servo motor ก็จะทํางานโดยการหมุนเปดทางให

กระปองไหล ถาไมใชกระปองที่เราตองการ servo motor ก็จะไมทํางาน 



นําอปุกรณ์ทัง้หมดมาติดตัง้กบัเคร่ืองรับขยะ 



สรุปการทํางาน 

     การทํางานเปนไปตามแผนงานที่วางไว ไดเครื่องธนาคารขยะ

ขนาดสูง 100 เซนติเมตร กวาง 50 เซนติเมตร อุปกรณภายในเคร่ือง

สามารถถอดแยกออกจากเคร่ืองไดทําใหแกไขไดสะดวก  ระบบ

จายเงินจะใช Servo Motor ในการควบคุมการทํางาน  ชองรับ

กระปองจะมี Sensor ติดอยูเพ่ือตรวจจับ   ยังไมพบปญหาใดๆในการ

ทํางาน 



จบการนําเสนอ 



คอมเม้นต์และคําแนะนําของอาจารย์ 

 อาจารย์วีระศกัดิ ์ 
ได้แนะนําเร่ืองของการะเพิ่มตวั Sensor เพ่ือตรวจวดัระยะของกระป๋อง  

เพ่ือทดแทนการท่ีจะต้องเขียนโปรแกรมสัง่งานให้ตวั Sensor ตรวจจบั

โลหะ ตรวจจบัเฉพาะกระป๋องอลมิูเนียม  

 อาจารย์เกษรินทร์  
ได้แนะนําเร่ืองของการมีระบบดีดกระป๋องออก 

 อาจารย์วิศวะ ส่ือสวุรรณ 
ได้แนะนําในเร่ือง ถ้าหากกระป๋องบีแ้บน ผิดทรง จะสามารถหยอดได้

หรือไม ่
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